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Dynamische Frequenzumrichter
fur Kleine Drenhstrom-Antriebe

Emotron VEX/FDU 2.0 - 2Y

0,76 KW bis 18,56 kW / 1 PS bis 25 PS
P20

DEDICATED DRIVE
(> | ACG Product



Sparen Sie mit
Frequenzumrichi
pIS ZzU

0% Energie

Kleiner Frequenz-
Jdmrichter — hohe
Funktionalitat

Durch eine Drehzahlregelung mit Emotron-
Frequenzumrichtern kdnnen Sie bei lhren
Anwendungen sehr viel Energie sparen.

Unser Fachwissen

CG Drives & Automation entwickelt, fertigt und liefert seit Uber 35
Jahren effiziente und zuverlassige Motorsteuerungssysteme. Wir bieten
Standardprodukte und komplette Antriebssystem fiir den sicheren und
kostenguinstigen Betrieb von anspruchsvollen Industrieanlagen. Wir
bieten Benutzern, Betreibern, Systemintegratoren und OEMs weltweit
intelligente Losungen.

Dort wo anspruchsvolle Anwendungen bendtigt werden.

Unsere Frequenzumrichter arbeiten dank ihrer herausragenden
Motorleistung so zuverldssig und produktiv, wie Sie es von
Emotron-Frequenzumrichtern erwarten.Diese Frequenzumrichter sind
standardmaBig mit Brems-Chopper und Zwischenkreisanschluss (DC+/
DC-) ausgestattet. Sie sind standardmaBig mit Lackierte Platinen und
einem EMV-Filter der Klasse 3 ausgestattet.




Elektrische Daten

Emotron VFX Frequenzumrichter,
3-phasig, 230 - 480V, typische l\/lotorleistung bei 400 V und 460 V Netzspannung

VFX48-2P5-2Y 3.8 0.75 0.55 0.75 2.0
VFX48-3P4-2Y 5.1 111 1.5 3.4 0.75 1 2.7
VEX48-4P1-2Y 6.2 1.5 2 41 1.1 1.5 3.3
VFX48-5P6-2Y A3 8.4 2.2 3 5.6 1.5 2 4.5
VFX48-7P2-2Y 10.8 3.0 4 7.2 2.2 3 5.8
VFX48-9P5-2Y 14.3 4.0 5 9.5 3.0 4 7.6
VFX48-012-2Y 18.0 5.5 7.5 12 4.0 5 9.6
VFX48-016-2Y 24 7.5 10 16 5.5 7.5 12.8
VFX48-023-2Y 53 34.5 11 15 23 7.5 10 18.4
VFX48-032-2Y 46.5 15 20 31 11 15 24.8
VFX48-038-2Y e 56 18.5 25 38 15 20 30.4

Emotron FDU Frequenzumrichter,
3-phasig, 230 - 480V, typische Motorleistung bei 400 V und 460 V Netzspannung

FDU48-2P5-2Y 3.0 0.75 0.55 0.75 2.0
FDU48-3P4-2Y 4.1 1.1 1.5 3.4 0.75 1 2.7
FDU48-4P1-2Y 4.9 1.5 2 4.1 1.1 1.5 3.3
FDU48-5P6-2Y A3 6.7 22 3 5.6 1.5 2 4.5
FDU48-7P2-2Y 8.6 3.0 4 7.2 22 3 5.8
FDU48-9P5-2Y 11.4 4.0 5 9.5 3.0 4 7.6
FDU48-012-2Y 14.4 5.5 7.5 12 4.0 5 9.6
FDU48-016-2Y 19.2 7.5 10 16 5.5 7.5 12.8
FDU48-023-2Y 59 27.6 11 15 23 7.5 10 18.4
FDU48-032-2Y - 37.2 15 20 31 11 15 24.8

FDU48-038-2Y 45.6 18.5 25 38 15 20 30.4



Allgemeine Daten

Netzspannung

Netzfrequenz
Gesamt-Leistungsfaktor Eingang
Ausgangsspannung
Ausgangsfrequenz
Ausgangs-Schaltfrequenz

Wirkungsgrad bei Nennlast

Netzspannungsschwankung

Steuermodus

Normale Umgebungstemperatur, Betrieb

Relative Luftfeuchtigkeit nach IEC 60721-3-3

Verschmutzung, gemaB IEC 60721-3-3

Hohe

Abmessungen

AuBen- und Installationsabmessungen (mm)

Bau-
Typ groBe

-2p5-2Y
-3p4-2Y
-4p1-2Y

A3 120/4.7  287/11.3

-5p6-2Y
-7p2-2Y
-9p5-2Y
-012-2Y

-016-2Y

B3 145/56.7  325/12.8
-023-2Y
407/16.0

-032-2Y 190/7.5

-038-2Y

Allgemein

3-phasig, 230 - 480 V +10 %/-15 % (-10 % bei 230 V)
45 bis 65 Hz

0,7-0,8

0 — Netzspannung:

0-400 Hz

Emotron VFX: 3 kHz

Emotron FDU: 3 kHz, (einstellbar 1,5-6 kHz)

BaugréBe A3 - B3 > 93 %

BaugréBe C3 > 95 %

Max. + 3 % der Phasen-Nullleiter-Nenneingangsspannung

Emotron FDU — V/f-Steuerung/Emotron VEX — Direkte Drehmomentsteuerung

-10 °C bis +50 °C
Bei Temperaturen Uber + 40 °C je Grad Celsius um 1% herabsetzen

Klasse 3K4, 5 — 95 % und nicht kondensierend

Kein elektrisch leitfahiger Staub zuléssig. Kihlluft muss sauber und frei von korrosiven
Materialien sein. Chemische Gase, Klasse 3C3. Festteilchen, Klasse 3S2.
Lackierte Platinen serienmaBig.

0-2,000 m
Bei Aufstellhdhen Uber 1.000 m je 100 Meter Leistung um 1% herabsetzen
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Mindest erforderliche

Luftstrémung in
Schaltschrank
D WA1 H1 H2 d m%Stunde
169/6.7 80/3.2 233/9.2 245/9.6  5.5/0.20 39
179/7 105/41 268/10.6  280/11  5.5/0.20 89
187/7.4  120/4.7 353/13.9 365/14.4 6/0.24 177

Gewicht



Mindest-Installationsabsténde zwischen den Geraten zur Sicherstellung der Warmeabfuhr.

Min 30|mm/1.2 inches
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~ Min 30 mm Min 30 mm
/1.2 inches /1.2 inches

Regelungsleistung fur Emotron VFEX 2.0 (Drehzahl)

Statische Genauigkeit der Drehzahlregelung Dynamische Genauigkeit der Drehzahlregelung

(Linearitat): (Wirkungsabfall):
n,T
A Drehmoment
tatsachlich
ref, i e w=0,2 %s
Drehzahl
+/-0,01 % von nyom 505 ]
- 80ms “—
t t
Offener Regelkreis = 0,1 % vonn__ Offener Regelkreis = 0,1 % Sek. (100 % Laststufe)

Regelungsleistung fur Emotron VEX 2.0 (Drehmoment)

Statische Genauigkeit der Drehmomentsteuerung  Dynamische Genauigkeit der Drehmomentsteuerung:
(Linearitat):
T
T
tatsachlich - e
X |

ref.

T T act

90 %
+/-3 % von Tyom |
t 10%3 1

ms

i le—

Offener Regelkreis = <3 % flr Drehzahlen von 10 - 100 % des Offener Regelkreis: = 100 % Drehmomentstufen-Anstiegszeit = 1 ms.
Nennwerts, und <10 % bei einer Drehzahl von Null (% von n__ )

Regelungsleistung fur Emotron FDU 2.0 (V/Hz)

Drehzahlregelungsgenauigkeit = ca. 1 % von n__  (Schlupffrequenz).
Drehmomentgenauigkeit = ca. 5 % von T__ (20 - 100 % Drehzahl).



Anwenderschnittstellendaten
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Com Optionen

Wertere Op[\onen

Feldbus-Option
oder PC

Optionskarten

= Standardauswahl

= Optional

Bedieneinheit

Eingé&nge Steuersignale:

Analog (differenziell, 4 Kanale)

Analogspannung/
-strom

0 bis +10 V/0 bis 20 mA Uber Schalter

Max. Eingangsspannung +30 V

Eingangsimpedanz

Auflésung

Hardwaregenauigkeit

Digital: 8 Kanéle

Eingangsspannung

Max. Eingangsspannung

Eingangsimpedanz
Signalverzdgerung

Ausgange Steuersignale:

Analog, 2 Kanale

Ausgangsspannung/
Strom

Max. Ausgangsspannung
Kurzschlussstrom (eo)

Ausgangsimpedanz
Auflésung
Max. Lastimpedanz
fUr Strom

Hardwaregenauigkeit

Digital, 2 Kanéle

Ausgangsspannung

Kurzschlussstrom (eo)

Relais, 3 Stck
Kontakte
Referenzspannung
+10 Vo

=10V,
+24 Vo

20 kOhm (Spannung)
250 Ohm (Strom)

11 Bit + Zeichen

1% Typ + 1 ¥2 LSB fsd

Hoch>9 V
+30 V,
<8,3 V. 4,7 KOhm, >3,3 V,.: 3,6 kOhm
<8 ms

Gering<4 V,,

DC

0-10V/0 - 20 mA Uber
Software-Einstellung

+15 V bei 5 mA dauernd.

+15 mA (Spannung) +140 mA (Strom)
10 Ohm (Spannung)

10 Bit

500 Ohm

1,9 % Typ fsd (Spannung),
2,4 % Typ fsd (Strom)

Hoch >20 V, bei 50 mA, >23 V. offen
Gering <1V, bei 50 mA
100 mA max (zusammen mit +24 V)

0,1 -2 A/Umax 250 V,, oder 42 V.

+10 V,, bei 10 mA Kurzschluss

Strom +30 mA max

=10V, bei 10 mA

+ 24V, Kurzschlussstrom +100 mA
max. (zusammen mit Digitalausgangen)

Eine abnehmbare, mehrsprachige Bedieneinheit ist standardmaBig enthalten.
Folgende Sprachen werden in der Bedieneinheit unterstutzt: Deutsch, Englisch, Schwedisch,
Niederlandisch, Franzdsisch, Spanisch, Russisch, Italienisch, Tschechisch und Turkisch.



Standardfunktionen

Diese Frequenzumrichter sind serienmaBig mit Brems-Chopper und Zwischenkreisanschluss (DC+/DC-) ausgestattet.
Sie sind standardmaBig mit einem EMV-Filter der Klasse 3 ausgestattet. FUr andere Funktionen siehe nachstehende

Liste der verfugbaren Optionen.

Optionen

Verfligbare Optionen

PTC
Sicherer Halt

Feldbus — Profibus

RS232/RS485 isoliert

Feldbus — DeviceNet

Ethernet — Modbus/TCP
Ethernet — EtherCAT®

Ethernet — Profinet IO

Ethernet — EtherNet IP

EmoSoftCom

Potenzialfreier Motor-PTC-Eingang entspricht DIN44081/44082.

Die zusatzlich integrierten Ein- und Ausgange fur die Hilfsstromkreise entsprechen
den Standards EN-IEC 62061:2005 SIL2 und EN-ISO 13849-1:2006.

Feldbus-Optionsmodul zur Profibus DP- oder DP V1-Kommunikation.

Verwenden Sie einen 9-poligen D-Sub-Stecker.

Baudraten: 9,6 kbits/s — 12 Mbits/s unterstitzt.

Géngige Frequenzumrichter-Ansprechzeit = 10 ms (exklusive eventueller Feldbus-Verzégerungen).

Isolierte, serielle RS232/RS485-Kommunikationsplatine. Fir Modbus/RTU-Kommunikationsprotokoll.
Baudraten: 2400 - 38400 bits/s unterstlitzt. Gangige Frequenzumrichter-Ansprechzeit = 10 ms
(exklusive eventueller Bus-Verzogerungen).

Feldbus-Optionsmodul zur DeviceNet-Kommunikation. Baudraten: 125 — 500 kbit/s untersttitzt.
Gangige Frequenzumrichter-Ansprechzeit = 10 ms (exklusive eventueller Feldbus-Verzégerungen).

Industrielles Ethernet-Optionsmodul fir Modbus/TCP-Protokoll. Stecker vom Typ RJ45.
Baudraten: 10 oder 100 Mbits/s unterstitzt. Gangige Frequenzumrichter-Ansprechzeit = 10 ms
(exklusive eventueller Ethernet-Verzogerungen).

Industrielles Ethernet-Optionsmodul fur EtherCAT-Protokoll. 2 x Stecker vom Typ RJ45 (IN und OUT).
Baudrate: 100 Mbits/s. Gangige Frequenzumrichter-Ansprechzeit = 10 ms (exklusive eventueller
Ethernet-Verzogerungen).

Industrielles Ethernet-Optionsmodul fur Profinet 10 (RT)-Protokoll. 1 oder 2 Anschllsse fiir Stecker vom
Typ RJ45.

Baudrate: 100 Mbits/s. Gangige Frequenzumrichter-Ansprechzeit = 10 ms (exklusive eventueller
Ethernet-Verzogerungen).

Industrielles Ethernet-Optionsmodul fur EtherNet-IP-Protokoll. 2 Anschlisse fur Stecker vom Typ RJ45.
Baudrate: 10 und 100 Mbits/s. Gangige Frequenzumrichter-Ansprechzeit = 10 ms (exklusive eventueller
Ethernet-Verzogerungen).

SchlieBen Sie einen PC mit einem RS232-Standardkabel unter der Bedieneinheit an der Vorderseite an.
Die PC-Software EmoSoftCom ermdglicht Signalaufzeichnungen und das Speichern/Laden von
Parameter-Datensicherungen, z. B. wahrend Wartungs- und Reparaturarbeiten.

Bremswiderstand

Minimale erfordeliche Bremswiderstand werte.

Der Bremswiderstand muB3 auBen am Frequenzumrichter montiert werden.

Typ

VFX/FDU48-2P5-2Y
-3P4-2Y
-4p1-2Y
-5P6-2Y
-7P2-2Y
-9P5-2Y
-012-2Y
-016-2Y
-023-2Y
-032-2Y
-038-2Y

Erfordeliche Bremswiderstandswerte

380-415V 440 - 480 V
Ohm(min) Ohm(min)
120 150
91 120
68 91
51 68
36 51
27 33
18 24
15 20



Engagement und positives Denken sind immer inklusive. Wir bei
CG Drives & Automation nutzen unser umfassendes Know-How zur
Entwicklung technischer Losungen und passen diese Losungen mit
groBem personlichem Engagement an individuelle Erfordemisse an.

Geradlinigkeit und Zuverlassigkeit sind entscheidende Faktoren —

dies gilt ebenso fUr unsere Produkte wie fUr unsere Mitarbeiter.
So kénnen Sie in jeder Hinsicht Energie sparen!

CG Drives & Automation, ehemals Emotron, entwickelt, fertigt
und liefert seit Uber 35 Jahren effiziente und zuverlassige
Motorsteuerungssysteme. CG Drives & Automation gehort seit
Juli 2011 zu Crompton Greaves (CG). CG nimmt eine weltweite Pionier-

und FUhrungsrolle im Management und in der Anwendung elektrischer
Energie ein.
CG ist mit seinen mehr als 15.000 Mitarbeitern weltweit tatig
und verfugt Uber Niederlassungen in 85 Landemn. Das Unternehmen
bietet Elektroprodukte, -systeme und -dienstleistungen
fUr Versorgungsunternehmen, Energieerzeuger,
Industrie sowie Verbraucher an.

CG Drives & Automation Sweden AB behélt sich das Recht auf Anderungen der Produktspezifikationen ohne vorherige Ankiindigung vor.

CG Drives & Automation 01-5667-02r01, 2016-10

SCHWEDEN (Headquarter) DEUTSCHLAND NIEDERLANDE INDIEN

CG Drives & Automation CG Drives & Automation CG Drives & Automation Crompton Greaves Ltd.
Mbrsaregatan 12, Box 222 25 GieBerweg 3 Polakkers 5 Drives & Automation Division
SE-250 24 HELSINGBORG D-38855 WERNIGERODE 5531 NX BLADEL Plot No. 09, Phase |,

Telefon: +46 (0)42 169900 Telefon: +49 (0)3943-92050 Telefon: +31 (0)497 389 222

New Industrial Area,
Mandideep — 462046

Fax: +46 (0)42 169949 Fax: +49 (0)3943-92055 Fax: +31 (0)497 386 275

info.se@cgglobal.com
www.cgglobal.com
WWW.emotron.com

Telefon 1: + 91-7480 42 6433,
Telefon 2: + 91-7480 42 6440

info.de@cgglobal.com info.nl@cgglobal.com

www.cgglobal.com www.cgglobal.com

www.emotron.de www.emotron.nl drives.mktg@cgglobal.com
www.cgglobal.com
WWW.emotron.com




